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– Image mosaics: 

– Applying with 2d image warping (forward, inverse) 

 

– Using homographies to manipulate images: rectification, stitching 

 

– Robust feature based alignment 

• RANSAC for homographies 

– What features to match? 

 

– Basic local feature matching pipeline 

 

– Motivation for properties of local detector 

 

– Interest point detection 

 

– Harris corner detector 

• properties 

– Automatic scale selection, main idea 

• Laplacian of Gaussian 


